
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

หลกัสูตร ๔๑๑๖ ระบบไฟฟ้าเรือ (สัญญาบัตร) 
(Electrician Officer Course) 

แผนกไฟฟ้า กองฝึกการช่างกลและป้องกนัความเสียหาย 
กองการฝึก  กองเรือยุทธการ 

พ.ศ. ๒๕๕๑ 



  

ค าน า 
  
 ความพร้อมรบของกองเรือยุทธการนั้นขึ้นอยูก่บัความพร้อมของปัจจยั  ๓  ประการ  คือ  
องคว์ตัถุ  องบุคคล   และองคย์ทุธวิธีในปัจจยัเหล่าน้ี  กองการฝึก  กองเรือยทุธการ  มีส่วนรับผิดชอบ
เป็นอยา่งมาก  ในการท าใหอ้งคบ์ุคคลของกองเรือยทุธการพร้อมรบ   ทั้งน้ีโดยการเพิ่มพูนความรู้  
ความสามารใหก้บัก าลงัพลระดบัต่างๆ    ในเร่ืองการใชแ้ละการบ ารุงรักษา  อาวุธยุทโธปกรณ์ในเรือ   
ตลอดจนยทุธวิธีท่ีเก่ียวขอ้ง   การท่ีกองการฝึก  กองเรือยทุธการจะสามารถด าเนินการดงักล่าวให้
ไดผ้ลดีนั้น  ก็ตอ้งเร่ิมดว้ยการจดัท าหลกัสูตรต่าง ๆ ขึ้นก่อน  แลว้ใหก้ารศึกษาอบรมก าลงัพลของกอง
เรือยทุธการ  ตามหลกัสูตรนั้น ๆ แลว้ติดตามดว้ยการพฒันาหลกัสูตรใหท้นัสมยัสอดคลอ้งกบั
ความกา้วหนา้ของวิทยาการดา้นการทหารอยา่งต่อเน่ืองต่อไป 
 หลกัสูตรระบบไฟฟ้าเรือ(สัญญาบตัร) เป็นหลกัสูตรหน่ึงท่ีมีความส าคญัและจ าเป็นส าหรับ
องคบ์ุคคลของกองเรือยทุธการ  เพราะนายทหารสัญญาบตัรพรรคกลิน ท่ีปฏิบติังานในเรือจ าเป็นตอ้ง
มีความรู้เก่ียวกบั  เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้า  มอเตอร์ไฟฟ้า  บริภณัฑไ์ฟฟ้า  ระบบซิงโคร  อีเลคทรอนิคส์
และระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั  จึงสามารถปฏิบติัหนา้ท่ีในต าแหน่งรองตน้กล  หรือนายช่างกลได้
อยา่งมีประสิทธิภาพ  
 หลกัสูตรระบบไฟฟ้าเรือเป็นหลกัสูตรท่ีเร่ิมอบรมเป็นคร้ังแรกในเดือน  มิ.ย.  ๒๕๒๙  ทั้งน้ี
เป็นไปตามแผนการฝึกและศึกษาของ  กองการฝึก  กองเรือยทุธการ  ประจ าปีงบประมาณ  ๒๕๒๙ ซ่ึง 
กร.ไดจ้ดัสรรงบประมาณให ้ และไดอ้นุมติัจดัเรือสนบัสนุนไวใ้นแผนปฏิบติังานของ กร. แลว้ 
   กองการฝึก  กองเรือยทุธการ  ตระหนกัดีวา่การปรับปรุงและพฒันาหลกัสูตร  ใหท้นัสมยันั้น 
เป็นงานท่ีตอ้งด าเนินการอยา่งต่อเน่ือง  โดยอาศยัขอ้คิดเห็นจากผูเ้ขา้รับการอบรมจากผูเ้ช่ียวชาญใน
สาขาวิชาเหล่านั้น และจากหน่วยต่าง ๆ ดงันั้นหากผูใ้ดมีขอ้เสนอแนะในอนัท่ีจะแกไ้ขปรับปรุง
หลกัสูตรน้ีใหส้มบูรณ์ขึ้นแลว้  ก็ขอไดโ้ปรดแจง้ให ้ กองการฝึก  กองเรือยทุธการทราบดว้ย  เพื่อจะได้
พิจารณาด าเนินการใหเ้หมาะสมต่อไป 
 
       กองการฝึก  กองเรือยทุธการ 
              กรกฎาคม ๒๕๕๑ 
 
 

 
 



  

 
หลกัสูตร ๔๑๑๖ ระบบไฟฟ้าเรือ (สัญญาบตัร) 

กองการฝึก  กองเรือยทุธการ 
พ.ศ.๒๕๕๑ 

๑. ความมุ่งหมายทัว่ไป 
  เพื่อเพิ่มพูนความสามารถในวิชา  การไฟฟ้าเรือ ใหก้บันายทหารสัญญาบตัรเหล่าช่าง
กลเม่ือส าเร็จการศึกษาตามหลกัสูตรน้ีแลว้   จะเป็นผูท่ี้เหมาะสมท่ีจะไปปฏิบติัหนา้ท่ีในต าแหน่ง  รอง
ตน้กลและนายช่างกล   ไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 
๒. คุณสมบติัของผูเ้ขา้รับการศึกษา 
  เป็นนายทหารสัญญาบตัรพรรคกลิน  ยศ  ร.ต.  – ร.อ.  และปฏิบติัราชการในเรือ 
๓. ระยะเวลาในการศึกษา 

 ก าหนดระยะเวลาการศึกษา     ๔   สัปดาห์ 
๔. วิธีด าเนินการศึกษา 
 ๔.๑ ใน ๑ สัปดาห์มีการศึกษา  ๕  วนั 
 ๔.๒ ก าหนดเวลาฝึกหัดศึกษาประจ าวนัดงัน้ี 
  ๐๖๐๐ - ๐๗๐๐  พละศึกษา 
  ๐๙๐๐ - ๑๒๐๐  ศึกษาในห้องเรียนและฝึกปฏิบติั 
  ๑๓๐๐ - ๑๖๐๐  ศึกษาในห้องเรียนและฝึกปฏิบติั 
  ๑๖๐๐ - ๑๗๐๐  ฝึกพลศึกษาและทหารราบ 

๑๙๐๐ - ๒๐๐๐  ฝึกทบทวนและการอบรม 
 ๔.๓ การศึกษาต่าง ๆ ในหอ้งเรียนและการฝึกปฏิบติั   รวมใชเ้วลาประมาณ  ๑๒๐ ชัว่โมง 
 ๔.๔ ก าหนดเปิดและปิดการอบรม เป็นไปตามแผนการฝึกและศึกษาประจ าปี ของ กฝร.   

ตามท่ี กร.อนุมติั 
๕. การดูกิจการนอกหน่วยและการบรรยายพิเศษ   
 ๕.๑ การดูกิจการนอกหน่วย  
   ไม่มี 
 ๕.๒ การบรรยายพิเศษ 
   - 
๖. คะแนนประจ าตวันกัเรียน 
  ปฏิบติัตามระเบียบ ทร.วา่ดว้ยการศึกษา พ.ศ.๒๕๓๐ ตอนท่ี ๓ และระเบียบ ยศ.ทร. วา่ดว้ย
คะแนนประจ าตวั นกัเรียนทหาร พ.ศ. ๒๕๓๐ 

 



  

- ๒ -   
๗.  การวดัและประเมินผลการศึกษา  
  ปฏิบติัตามระเบียบ ทร. วา่ดว้ยการศึกษา พ.ศ.๒๕๓๐ หมวด ๒ และระเบียบ ยศ.ทร. วา่ดว้ย
การด าเนินการศึกษาของสถานศึกษาซ่ึงมิไดจ้ดัการศึกษาเป็นภาค พ.ศ.๒๕๔๘ และพร้อมกบัฉบบั
แกไ้ขเพิ่มเติมฉบบัท่ี ๒ พ.ศ.๒๕๕๑ ส าหรับวิชาท่ีไม่ก าหนดหน่วยกิต ให ้กฝร. ประเมินผลตามความ
เหมาะสม 

๘.  เกณฑต์ดัสินผลการสอบความรู้ 
  ปฏิบติัตามระเบียบ ทร. วา่ดว้ยการศึกษา พ.ศ.๒๕๓๐ หมวด ๒ และระเบียบ ยศ.ทร. วา่ดว้ย
การด าเนินการศึกษาของสถานศึกษาซ่ึงมิไดจ้ดัการศึกษาเป็นภาค พ.ศ.๒๕๔๘ และพร้อมกบัฉบบั
แกไ้ขเพิ่มเติมฉบบัท่ี ๒ พ.ศ.๒๕๕๑  
๙. ก าหนดวิชาในหลกัสูตร 
       ๙.๑ การก าหนดหน่วยกิต ก าหนดชัว่โมงบรรยายประมาณ ๑๖ ชัว่โมงเป็น ๑ หน่วยกิต 
และก าหนดชัว่โมงการปฏิบติัประมาณ ๓๒ ชัว่โมง เป็น ๑ หน่วยกิต โดยไม่นบัชัว่โมงท่ีสอบคิดเป็น
หน่วยกิต และใหเ้ทียบเศษของชัว่โมงท่ีเกินหรือไม่ถึง ๑ หน่วยกิต ดงัน้ี 
               ๙.๑.๑ การเรียนภาคทฤษฏี  ๔ - ๑๑ ชัว่โมง    เป็น ๐.๕   หน่วยกิต 
               ๙.๑.๒ การเรียนภาคปฏิบติั  ๘ – ๒๓ ชัว่โมง   เป็น ๐.๕   หน่วยกิต 
               ๙.๑.๓ การฝึกภาคสนาม    ๑๖ - ๔๓ ชัว่โมง   เป็น ๐.๕   หน่วยกิต 
       ๙.๒  การก าหนดวิชาในหลกัสูตร ทกุวิชาในหลกัสูตรเป็นวิชาหลกัมีรายช่ือวิชา จ านวนชัว่โมง 
และหน่วยกิต ดงัน้ี 

ช่ือวิชา 
จ านวนชัว่โมง 

หน่วยกิต 
ทฤษฎี ปฏิบติั สอบ รวม 

- เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าและมอเตอร์ไฟฟ้า 
- บริภภัณัฑไ์ฟฟ้าและระบบซิงโคร 
- อีเลคทรอนิคส์ 
- ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 

๒๔ 
๒๔ 
๒๔ 
๑๖ 

๔ 
๔ 
๔ 
๑๒ 

๒ 
๒ 
๒ 
๒ 

๓๐ 
๓๐ 
๓๐ 
๓๐ 

๑.๕ 
๑.๕ 
๑.๕ 
๑.๕ 

รวม ๘๘ ๒๔ ๘ ๑๒๐ ๖ 
 ๑๐.     บรรยายหลกัสูตร 
  ๑๐.๑ การบรรยายหลกัสูตร มีรายละเอียดต่อทา้ยดงัน้ี 
   ๑๐.๑.๑   เคร่ืองก าเนิดและมอเตอร์ไฟฟ้า   ผนวก ก. 
   ๑๐.๑.๒   บริภณัฑไ์ฟฟ้าและระบบซิงโคร   ผนวก ข. 
   ๑๐.๑.๓   อีเลคทรอนิกส์เบ้ืองตน้    ผนวก ค. 



  

 - ๓ - 
    

๑๐.๑.๔   ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั   ผนวก ง. 
  ๑๐.๒ การก าหนดหมายเลขก ากบั 

                ๑๐.๒.๑ หมายเลข ๔๑๑๖ เป็น หมายเลขหลกัสูตร 
                ๑๐.๒.๒  หมายเลขก ากบัวิชา ก าหนดไวใ้นผนวกของวิชานั้น ๆ 

                           ๑๐.๒.๓  ตวัเลขในวงเลบ็ทา้ยหวัขอ้วิชาของแต่ละผนวก เลขตวัแรกคือชัว่โมงการสอน
ทางทฤษฎี และเลขหลงัเคร่ืองหมาย / คือชัว่โมงการปฏิบติั 
รายการผนวก 

   ผนวก   ก. ๔๑๑๖.๑ เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าและมอเตอร์         ๓๐ ชัว่โมง หนา้ ๔-๕ 
   ผนวก   ข. ๔๑๑๖.๒ บริภณัฑไ์ฟฟ้าและระบบซิงโคร      ๓๐ ชัว่โมง หนา้ ๖-๗ 
   ผนวก   ค. ๔๑๑๖.๓ อีเลคทรอนิคส์เบ้ืองตน้                     ๓๐ ชัว่โมง หนา้ ๘-๙ 
   ผนวก   ง. ๔๑๑๖.๔  ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั           ๓๐ ชัว่โมง หนา้ ๑๐-๑๑ 

 
 
                 พล.ร.ต. 

                                  ผบ.กฝร. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

- ๔ - 
ผนวก  ก. 

เคร่ืองก าเนิดและมอเตอร์ไฟฟ้า 
 ช่ือวิชา ๔๑๑๖.๑ เคร่ืองก าเนิดและมอเตอร์ไฟฟ้า                      ๑.๕ หน่วยกิต (๒๔ - ๔ - ๒) 
 ความมุ่งหมายทัว่ไป  เพื่อท่ีจะใหน้กัเรียนไดเ้ขา้ใจถึงชนิดและหลกัการท างานของเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้า

กระแสตรง  เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ากระแสสลบั   การพนัขดลวดขาแม่เหลก็  การพนัอาเมเจอร์  ตลอดจน
การท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงและกระแสสลบั 

 หวัขอ้วิชาและเน้ือหา 
  ๑.    เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง       (๖/-) 
         ๑.๑  ชนิดขดลวดพนัขาแม่เหลก็ใชไ้ฟแยกต่างหาก 
         ๑.๒  ชนิดขดลวดพนัขาแม่เหลก็ใชไ้ฟในตวัเอง 

๒.    มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง      (๖/๒) 
         ๒.๑  ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
         ๒.๒  หลกัการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
  ๓.    เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ากระแสสลบั    (๖/-) 
          ๓.๑  ชนิดวตัภาคเดียว 
          ๓.๒  ชนิดหลายวตัภาค 
                ๓.๒.๑  แบบ     STAR 
        ๓.๒.๒  แบบ     DELTA 
  ๔.   มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั     (๖/๒) 
         ๔.๑   ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 
         ๔.๒   หลกัการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 
 สรุปเวลาท่ีสอน 

หวัขอ้วิชา 
จ านวนชัว่โมง 

หน่วยกิต 
การวดัและการ
ประเมินผล 

หมายเหตุ 
บรรยาย ปฏิบติั 

-  เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง 
-  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
-  เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้ากระแสสลบั 
-  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั 

๖ 
๖ 
๖ 
๖ 

- 
๒ 
- 
๒ 

  
 
 
- สอบขอ้เขียน 

 

รวม ๒๔ ๔ ๑.๕   
 



  

-๕ - 
รายช่ือแบบเรียนและเอกสารท่ีใช ้

  ๑.  หนงัสือไฟฟ้ามูลฐาน เล่ม  ๔  ของชุด  ๔  เล่ม  ยศ.ทร. 
  ๒. คู่มือวิชาไฟฟ้าชั้นกลาง เล่ม  ๑  ของชุด  ๒  เล่ม  ยศ.ทร. 
  ๓. คู่มือการบ ารุงรักษาเคร่ืองไฟฟ้าของ  ร.อ. ประสงค ์มณีสาร 
  ๔.  ELECTICAL   ENGINEERING   VOLUME  1  ของ  CHESTER   L.  DAWES 
   

ผูจ้ดัท า 
           กองฝึกการช่างกลและป้องกนัความเสียหาย กฝร.และกองพฒันาและประเมินผลการฝึก กฝร. 

    

 
                                                                                         พล.ร.ต. 
                                                                                                         ผบ.กฝร. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



  

- ๖ - 
ผนวก  ข 

บริภณัฑไ์ฟฟ้าและระบบซิงโคร 
ช่ือวิชา ๔๑๑๖.๒  บริภณัฑไ์ฟฟ้าและระบบซิงโคร                       ๑.๕ หน่วยกิต (๒๔ -๔ - ๒) 
ความมุ่งหมายทัว่ไป   เพื่อใหน้กัเรียนมีความรู้ความเขา้ใจในเร่ืองหมอ้แปลงไฟฟ้า  แบตเตอร่ีด่าง
ระบบซิงโคร   การป้องกนัอนัตรายจากไฟดูด  การซ่อมบริภณัฑไ์ฟฟ้า ระดบัผูใ้ชแ้ละคุณสมบติั  ความ
ตา้นทานไฟฟ้ารวมทั้งระบบควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงและกระแสสลบั 

 หวัขอ้วิชาและเน้ือหา 
  ๑.  หมอ้แปลงไฟฟ้า     (๔/-) 
        ๑.๑  ชนิดของหมอ้แปลง 

      ๑.๒  ส่วนประกอบและการท างานของหมอ้แปลง 
๒.   แบตเตอร่ีด่าง     (๔/๑) 

         ๒.๑  ส่วนประกอบและการท างาน 
         ๒.๒  การใชแ้ละการระวงัรักษา 
  ๓.   ระบบซิงโคร     (๔/-) 
        ๓.๑  หลกัการและการท างาน 
  ๔.   การป้องกนัอนัตรายจากไฟดูด     (๔/๑) 
        ๔.๑  ค าแนะน าการช่วยเหลือผูถู้กไฟดูด 
  ๕.   การซ่อมท าบริภณัฑไ์ฟฟ้า    (๔/๒) 
        ๕.๑  การตรวจวดั  และการตรวจซ่อม 
        ๕.๒  การซ่อมท าระดบัผูใ้ช ้
  ๖.   คุณสมบติัความตา้นทานชนิดต่าง ๆ    (๔/-) 
        ๖.๑  คุณสมบติัของ  R  ในวงจร 
        ๖.๒  คุณสมบติัของ  L  ในวงจร 
        ๖.๓  คุณสมบติัของ  C  ในวงจร 

 
 
 



  

- ๗ - 
 

สรุปเวลาท่ีสอน 

หวัขอ้วิชา 
จ านวนชัว่โมง 

หน่วยกิต 
การวดัและการ
ประเมินผล 

หมายเหตุ 
บรรยาย ปฏิบติั 

- หมอ้แปลงไฟฟ้า 
- แบตเตอร่ีด่าง 
- ระบบซิงโคร 
- การป้องกนัอนัตรายจากไฟดูด 
- การซ่อมท าบริภณัฑไ์ฟฟ้า 
- คุณสมบติัความตา้นทานชนิดต่างๆ 

๔ 
๔ 
๔ 
๔ 
๔ 
๔ 

- 
๑ 
- 
๑ 
๒ 
- 

  
 
 
 
 
-สอบขอ้เขียน 

 

รวม ๒๔ ๔ ๑.๕   
 

 รายช่ือแบบเรียนและเอกสารท่ีใช ้
  ๑.  ELECTRICAL   ENGINEERING  VOLUME  1  ของ  CHESTER  L. DAWES 
   ๒. หนงัสือไฟฟ้ามูลฐาน  เล่ม  ๔  ของชุด  ๔ เล่ม  ยศ.ทร. 
 ผูจ้ดัท า 

           กองฝึกการช่างกลและป้องกนัความเสียหาย กฝร.และกองพฒันาและประเมินผลการฝึก กฝร. 
    

                                                                                            พล.ร.ต. 
                                                                                                         ผบ.กฝร. 



  

- ๘  -  
ผนวก  ค. 

อีเลคทรอนิคส์ 
ช่ือวิชา ๔๑๑๖.๓  อีเลคทรอนิคส์                                                                 ๑.๕ หน่วยกิต (๒๔ -๔ - ๒) 
ความมุ่งหมายทัว่ไป     เพื่อใหน้กัเรียนไดมี้ความรู้  ความเขา้ใจอีเลคทรอนิคส์  คุณสมบติัของความ
ตา้นทานชนิดต่าง  ๆ  ในวงจร  สารก่ึงตวัน า  คุณลกัษณะของไดโอด  ชนิดของทรานซิสเตอร์และไอซี  
การท างานของวงจรขยายสัญญาณ  และความรู้มูลฐานเก่ียวกบัเคร่ืองจกัรค านวณ 
หวัขอ้วิชาและเน้ือหา 
 ๑.  อีเลคทรอนิคส์     (๔/-) 
      ๑.๑  คุณสมบติัของความตา้นทาน ตวัเก็บประจุ และตวัเหน่ียวน า 
      ๑.๒  คุณสมบติัของสารก่ึงตวัน า 
 ๒.  ไดโอดและทรานซิสเตอร์     (๕/-) 
       ๒.๑  ชนิดและสัญลกัษณ์สมบติัของไดโอด 
       ๒.๒  วงจรไดโอด 
       ๒.๓  ชนิดของทรานซิสเตอร์และการท างาน 
       ๒.๔  ลกัษณะการจดัวงจรทรานซิสเตอร์ 
 ๓.   ไอซี     (๕/๒) 
       ๓.๑  หลกัการและการท างานของไอซี 
       ๓.๒  การตรวจของไอซี 
 ๔.   วงจรขยายสัญญาณ     (๕/๒) 
        ๔.๑  คุณลกัษณะของเกท  (GATE )  แบบต่าง  ๆ  
        ๔.๒  วงจรขยายสัญญาณเบ้ืองตน้ 
        ๔.๓  การประยกุตว์งจรสัญญาณ 
 ๕.   มูลฐานเคร่ืองจกัรค านวณ     (๕/-) 
        ๕.๑  ลกัษณะขั้นตอนการท างาน 
        ๕.๒  การใชแ้ละการระวงัรักษา 
 
 



  

- ๙ - 
 

สรุปเวลาท่ีสอน 

หวัขอ้วิชา 
จ านวนชัว่โมง 

หน่วยกิต 
การวดัและการ
ประเมินผล 

หมายเหตุ 
บรรยาย ปฏิบติั 

- อีเลคทรอนิคส์ 
- ไดโอดและทรานซิสเตอร์ 
- ไอซี 
- วงจรขยายสัญญาณ 
- มูลฐานเคร่ืองจกัรค านวณ 

๔ 
๕ 
๕ 
๕ 
๕ 

- 
- 
๒ 
๒ 
- 

  
 
 
 
-สอบขอ้เขียน 

 

รวม ๒๔ ๔ ๑.๕   
 
รายช่ือแบบเรียนและเอกสารท่ีใช ้
 ๑.  ทฤษฎีและการใชง้านอีเลคทรอนิคส์ของ  ยนื  ภู่สุวรรณ  เล่ม  ๑ - ๓ 
 ๒.  DIGITAL  ELECTRONICS  A  SELF – TEACHING  GUIDE  ของ  HARRY  KYBETT  
WITH  VAUGHN  D. MARTIN 

 ๓.  ELECTRONICS  INSTRUMENT  VOLUME  11  ของ  DALE  R. PATRICK 

 ๔.  ไมโครคอมพิวเตอร์  ขั้นมูลฐานของ  ผศ. ประทีป ปัญญติันพรัตน์  
ผูจ้ดัท า 
           กองฝึกการช่างกลและป้องกนัความเสียหาย กฝร.และกองพฒันาและประเมินผลการฝึก กฝร. 

    

                                                                                        พล.ร.ต. 
                                                                                                      ผบ.กฝร. 



  

- ๑๐ - 
ผนวก  ง. 

ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 
ช่ือวิชา ๔๑๑๖.๔  ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั        ๑.๕ หน่วยกิต (๑๖ - ๑๒ - ๒) 
ความมุ่งหมายทัว่ไป   เพื่อใหน้กัเรียนเขา้ใจถึงหลกัการเบ้ือตน้ของระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั  ศึกษา
ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติัของเรือเร็วโจมตี  ชุด  ร.ล.ราชฤทธ์ิ ชุด  ร.ล.ชลบุรี และเรือทัว่ไปท่ีมี
เคร่ืองควบคุมอตัโนมติัไวใ้ชร้าชการ 
หวัขอ้วิชาและเน้ือหา 
 ๑.  ระบบควบคุมไฟฟ้า     (๓/๒) 
      ๑.๑  คุณลกัษณะทัว่ไป 
      ๑.๒  หลกัการท างาน 
 ๒.  ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั  เรือชุด  ร.ล.ราชฤทธ์     (๓/๓) 
      ๒.๑  การเตรียมการเดินเคร่ือง  การจ่ายภาระ  และการควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 

๓.  ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติัเรือชุด  ร.ล.ชลบุรี     (๔/๓)      
      ๓.๑  การเตรียมการเดินเคร่ือง  การจ่ายภาระ  และการควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 
 ๔.  ระบบควบคุมไฟฟ้าทัว่ไป     (๓/๓) 
      ๔.๑  การเตรียมการเดินเคร่ือง  การจ่ายภาระ  และการควบคุมไฟฟ้า 
 ๕.  การระวงัรักษาระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั     (๓/๑) 
      ๕.๑  ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 
      ๕.๒  อุปกรณ์ตรวจสอบ 
      ๕.๓  การซ่อมบ ารุง    

 สรุปเวลาท่ีสอน    

หวัขอ้วิชา 
จ านวนชัว่โมง 

หน่วยกิต 
การวดัและ

การ
ประเมินผล 

หมายเหตุ บรรยาย ปฏิบติั 

- ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 
- ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติัชุด ร.ล.ราชฤทธ์ิ 
- ระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติัชุด ร.ล.ชลบุรี 
- ระบบควบคุมไฟฟ้าทัว่ไป 
- การระวงัรักษาระบบควบคุมไฟฟ้าอตัโนมติั 

๓ 
๓ 
๔ 
๓ 
๓ 

๒ 
๓ 
๓ 
๓ 
๑ 

  
 
 
 
-สอบขอ้เขียน 

 

รวม ๑๖ ๑๒ ๑.๕   
 



  

- ๑๑ - 
รายช่ือแบบเรียนและเอกสารท่ีใช ้
 ๑.  คู่มือ  MTU. ELECTRONICS 

๒.  คู่มือ  AUTOMATION  ของ  ESPA 
ผูจ้ดัท า 
           กองฝึกการช่างกลและป้องกนัความเสียหาย กฝร.และกองพฒันาและประเมินผลการฝึก กฝร. 

    

   
                                                                                   พล.ร.ต. 
                                                                                                  ผบ.กฝร. 

 


